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1 Introduction
L´installation de mesure MAK TIGER® pour les camions-citerne de lait est
conçue pour les applications mobiles dans la collecte de lait.

C´est la première installation de mesure à prise automatique qui fonctionne
sans un séparateur de gaz.

Des capteurs ultra-modernes mesurent la proportion d´air qui surgit forcé-
ment pendant la collecte de lait et la déduisent adéquatement.

Cela crée une situation de collecte assez efficace parce que le séparateur
de gaz en tant qu´élément limitant n´est plus nécessaire et la puissance de
la pompe est augmentée.

L´utilisation optimale de cette nouvelle technologie n´est possible que si
quelques paramètres pour la construction du camion-citerne sont observés;
autrement dit, le constructeur du camion-citerne a une influence importante
sur le résultat.

Note:

Plusieurs brevets ont été déposés pour cette méthode de mesure.













Installation de mesure
4-1

MAK TIGER®, TB 110805 (20.04.2012)

4 Installation de mesure

4.1 Schéma du tuyautage
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4.2 Structure de l´installation de
mesure
En principe, tous les systèmes de mesure TIGER ont la même structure
(modulaire). Il y a seulement des petites différences dans l´arrangement des
arrivées et sorties. La mise en place et la conception du récipient à vide peut
varier selon les besoins du client. Le récipient à vide n´est pas contenu dans
le volume de livraison TIGER.

Dans la conception du récipient à vide, il faut veiller à ce qu´il puisse être
nettoyé en place (NEP) et il faut éviter une aspiration excessive (p. ex. en
montant des tôles de cloisonnement, cf. le design proposé, point 4.4). Le vo-
lume minimal doit être de 40 litres et devrait être plutôt trop grand que trop
petit. Pour la conception du récipient, il faut observer la directive
2009/105/CE relative aux récipients à pression simples.

Il est important que le récipient à vide se purge automatiquement sous tous
les angles que le camion peut prendre pendant l´aspiration. Pour cela, le ré-
cipient est monté de façon inclinée. Il faut prévoir une couverture de protec-
tion pour protéger le bloc hydraulique et la boîte d´accouplement de la
pompe contre du lait ou du liquide de nettoyage NEP suintant de la batterie
du robinet.

Il faut monter la pompe et le récipient de niveau sans tension et tout en atté-
nuant les vibrations. Il faut toujours observer les dimensions fondamentales
de l´arrangement de l´installation de mesure.

Installation de mesure, set de base, vue de face

Raccord conique DN 3“, soudure
Décharge en direction du
distributeur

Selon la position de montage, raccord
de bornes DN 3“ ou raccord de tuyau
DN 3“ à la valve de retenue

Raccord de bornes
DN 25 au récipient
à vide

Raccord de
bornes DN 3“
au récipient à
vide

Mak-Tiger-Grundeinheit-4Zoll.drw
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Installation de mesure, set de base, vue latérale

Installation de mesure, set de base, vue de dessus

Raccord de bornes DN 50,
conduite de nettoyage

Raccord de bornes DN 3“, pompage
Amenée du distributeur

Mak-Tiger-Grundeinheit-4Zoll.drw

Raccord de tuyau DN 3“ soudé,
Conduite d´ amenée de
l´échantillonnage

Raccord de bornes DN 25
Conduite de nettoyage

Mak-Tiger-Grundeinheit-4Zoll.drw
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4.3 Unité éjecteur

Raccord de bornes ou de soudure DN 50 au
récipient à vide

Valve de purge
Numéro de commande 303147

Support pour valve de purge
Numéro de commande 292710

Raccord de bornes DN 50
Conduite de nettoyage raccordée à V9

Valve V3

Numéro de commande 306330
Position de montage verticale

Valve V5

Raccord de bornes DN 25
Conduite de nettoyage via V10 au
récipient de niveau

Raccord de bornes DN 50
Évacuation d´air
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