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1 Einleitung
Die MAK TIGER® Messanlage für Milchsammelfahrzeuge ist für den mobilen
Einsatz beim Milcheinzug konzipiert.

Es ist die erste selbstansaugende Messanlage, die ohne Gasabscheider ar-
beitet.

Modernste Sensorik misst den Luftanteil, der zwangsweise bei der Milchan-
nahme entsteht, und verrechnet diesen entsprechend.

Dadurch wird eine sehr effiziente Annahmesituation geschaffen, da das bis-
her begrenzende Element, der Gasabscheider, entfallen kann, wodurch hö-
here Pumpleistungen realisiert werden können.

Die optimale Nutzung dieser neuartigen Technologie gelingt aber erst, wenn
seitens der Konstruktion des Tankfahrzeuges einige Randbedingungen ein-
gehalten werden, d. h. der Konstrukteur des Tankfahrzeuges hat entschei-
denden Anteil am Ergebnis.

Anmerkung:

Für das Messverfahren sind mehrere Patente angemeldet.
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4 Messanlage

4.1 Rohrleitungsschema
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4.2 Messanlagenaufbau
Im Prinzip werden alle TIGER-Messanlagen gleich gebaut (modular). Ledig-
lich in der Anordnung der Zu- und Abläufe unterscheiden sie sich geringfü-
gig. Die Anordnung und Gestaltung des Vakuumbehälters kann nach Kun-
denwünschen variiert werden. Der Vakuumbehälter ist nicht im Lieferumfang
des TIGER´s enthalten.

Bei der Gestaltung des Vakuumbehälters muss auf gute CIP-Reinigbarkeit
und Vermeidung von Übersaugen (z. B. durch Abschottbleche, siehe De-
signvorschlag unter Punkt 4.4) beachtet werden. Das Volumen muss min-
destens 40 Liter betragen und sollte lieber zu groß als zu klein dimensioniert
sein. Bei der Gestaltung des Behälters muss die Druckluftbehälterverord-
nung Richtlinie 2009/105/EG beachtet werden.

Wichtig ist beim Vakuumbehälter, dass er sich unter allen Winkeln, die das
Fahrzeug bei der Annahme einnehmen kann, selbstständig entleert, dazu
wird er entsprechend schräg montiert.

Der Hydraulikblock und das Kupplungsgehäuse der Pumpe sind mit einer
geeigneten Schutzabdeckung gegen, aus der Hahnbatterie auslaufende
Milch oder CIP-Flüssigkeit zu schützen. Die Pumpe und der Levelbehälter
müssen spannungsfrei und vibrationsgedämpft montiert werden.

Die Grundmaße der Messanlagenanordnung sind immer einzuhalten.

Messanlage Basissatz Frontansicht

Mak-Tiger-Grundeinheit-4Zoll.drw
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Messanlage Basissatz Seitenansicht

Messanlage Basissatz Draufsicht

Mak-Tiger-Grundeinheit-4Zoll.drw

Mak-Tiger-Grundeinheit-4Zoll.drw
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4.3 Ejektoreinheit

Mak-Tiger-Ejektoreinheit.jpg

Clamp- oder Schweißan-
schluss DN 50 vom
Vakuumbehälter

Entleerventil
BNr. 303147

Fassung Entleerventil
BNr. 292710

Ventil V3

Ventil V5

Clampanschluss DN 50
Reinigungsleitung an V9
angeschlossen

Ejektor BNr. 306330
Einbaulage senkrecht

Clampanschluss DN 25
Reinigungsleitung über V10
zum Niveaubehälter

Clampanschluss DN 50
Abluft


